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3 - 20 — Caixa Planetdria para Motores:
o RS-540, RS-545, RS-550 e RS-555.
Agora, fambém compativel
hd | com motores brushless com
o furos de face de 19mm e 16mm,
N e com eixos de 3mm ou 4mm.
[ (pinhdes especiais vendidos
Vs ) 0 separadamente.) c
DETALHE D S
ESCALA 2:1 M
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% DIMENSOES EM MILIMETROS ROBOCORE TECNOLOGIA
Departamento: Loja Virtual 1fTULO: R , .
Projeto: Redugdes Planetdrias Orbit500
Projetista: Robocore Engenharia C O |XG .P | O n e -I- G rl O
= Orbit500V2
Quantidade:
MATERIAL: Modelo: A4

Aco / Zamac-5

4X - 1 Estagio

Landscape

PESO:

218 gramas
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Engrenagens mais fortes
4 Parafusos fixando o bloco
2 POSI(;éeTS de r%gngsqsg/em DIMENSOES EM MILIMETROS
para mortores. - % TOLERANCIA GEX\;;#OJ&E
poopegesstss [ § [EEETL | ROBOCORETECNOLOGIA
Projeto: Reducbdes Planetdrias Orbit500 ' C O IXG P | O n e-I-G rl G
Projetista: Robocore Engenharia .
Orbit500-Upgrades
T ——Furos entre 16mm e 19mm Guoniidade: 001 P9
para motores brushless. MATERIAL Modelo Ad
Aco / tamac-5 vzo] Caracteristicas Especiais (———
1 | 2 | PESO: Ver modelo ESCALA 1:1 | FOLHA 2 DE 2
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