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< com garra fechada @ 15mm
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Valvg D 25 Departamento: Loja Virtual fTuLO:
\ epartamento: oja Virtual TITULO: . -~
70 y Projeto: Brago Robdtico RoboARM -V3 D I m e n S O e S e
~ — Projetista: Robocore Engenharia
: _ 80 k Alcance
T o Quantidade: OO]
MATERIAL: MODELO: A4
PSAI RoboARM V3
Landscape
Wurs ! 2 PESO: 210 gramas ESCALA: 1:2 | FOLHA 1 DE 1
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