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Manual de Montagem RoboARM 3.0

Obrigado por adquirir o Braco Robo6tico RoboARM.

Esse manual ird te guiar passo a passo durante o processo de montagem.
Figue atento as instrucoes: alguns passos possuem avisos sobre a montagem que sao
Importantes para que seu RoboARM tenha uma movimentacao fluida.

Nos adorariamos ouvir o que vocé achou: se vocé tem alguma sugestao ou teve
dificuldades no meio do caminho, entre em contato com a gente:

Feedback e sugestoes: iInfo@robocore.net
Teve algum problema? suporte@robocore.net (envie com sua ORDER ID)

Siga nossas redes sociais:

f Joalin

The RoboARM was inspired by Ben Gray’s MeArm project.

Manual de Montagem
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Placa B

3mm

Ch ‘ Os servos possuem um Jogo proprio

ave de parafusos para sua montagem.

M3 / M4 Alguns destes ndo serdo necessArios.
(x1) Acompanhe no correr do Manual para

e e o ©® O Ivvrs’/

Servo Motor

s &3

Porca ParLlOCK Arruela Arruela Pad de  Espacador Soberbo M3x6 M3x10 M3x12 M3x25 Base rotativa Cabo Extensor
M3 (x10) M3 (x2) Papel (x2) 1/8" (x1) Silicone (x4) M3(10;nm M1,7x6 (x3) (x23)  (x5) (x8) (x1) para Servo (x1)
x4

Componentes do RoboARM 01
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Instrucdes \niciais

Cada peca que serd utilizada no decorrer das proximas paginas esta identificada com
a letra da placa em que esta localizada e o numero da parte para destaca-la.

Que tal fazermos juntos um exemplo para vocé entender melhor como funciona?
Na pagina a seguir vocé precisara da peca A0O6: para encontra-la, pegue as placas de
montagem que acompanham a caixa e localize a placa “A”. Agora, encontre a parte de
numero 06 e pressione com os dedos para destaca-la. Facil, né?

Durante o manual vocé ira encontrar os seguintes simbolos em algumas etapas, saiba
0 que cada um significa:

Quando encontrar este simbolo, siga a risca as instrucoes que o acompanham
para nao ter problemas com a movimentacao do seu braco robético;

0 Este simbolo sempre estara acompanhado de dicas para te ajudar a montar e
posicionar determinados componentes com mais facilidade.

Preparado para montar seu RoboARM?
Entao vamos comecar ;)

Instru¢des Iniciais

v
v
v

Soberbo de
fixacdo do
Servo (x2)

Servo Motor

\ ATENCAO DURANTE A MONTAGEM

~Mantenha o eixo do servo Bragode
alinhado com o centro da base. S€rvo em Cruz

—M2x5mm que
. acompanha
O Servo

Rotativa

Garantindo a posi¢cao correta

de montagem da Base Rotativa:

Centralize o servo da base antes de encaixar.
Para isso, gire ele para os 2 lados e idenfifique
a posicdo central. Remova o braco de servo
e monte ele alinhado como na figura,
de forma gque tenha o mesmo movimento
de atuacoa para os dois lados.

Quando precisar posicionar
O eixo do servo, rotacione
utilizando um dos bracos

gue acompanham o servo. ETAPA CONCLUIDA

Montagem da Base Rotativa
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M3x6mm

@\\ M3xé6mm

M3xTOmm
Soberbo
M1, 7x6mm —\‘\
, 3x10mm
Braco de o
Servo
M2x5mm que

acompanha o Servo

Servo Motor & Centro
Q© : .
~ - i
Soberbo de f : N 4 -
ﬂXCI(;@O do = - Como garantir que o servo estd
Servo (X2) montado na posi¢cao correta:
“ | Mova o servo até o seu fim de curso

(180°). O braco deve ser ajustado para
alinhar com a base ou ficar poucos
graus apontado para baixo.
Desta forma o servo ird cobrir foda sua
area de atuacado.

VB Montagem da Lateral Direita [1-3] Montagem da Lateral Direita [2-3] 40T
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Montagem da Lateral Direita

M3x6mm

Soberbo
M1, 7x6mm

L

I Nd&o aperte os parafusos marcados ETAPA CONCLUIDA

com forca. Eles devem ficar livres,
sem travar. Todas as unioes movels

devem se mexer faciimente. Braco de

Servo

VS Montagem da Lateral Direita [3-3] Montagem da Lateral Esquerda [1-3] 4}
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Soberbo de
fixacdo do

Servo (XZ?

Servo Motor

M2x5mm que
acompanho
Servo

ETAPA CONCLUIDA
L' Os parafusos marcados devem

LL ficar livres, sem travar. Tome cuidado
Gar(t:lnctjindo que o servo esfié para gue todas as unioes movels se
montado na posicdo correta: :

i (]I\é\go\)/ogks)ervo %’ré O seu fim ?edcurso mexam fOC”menTe )
. raco deve ser djustaqao pdard

tocar a linha de base da montagem.
Desta forma o servo ird cobrir toda sua
area de atuacado.

I Montagem da Lateral Esquerda [2-3] Montagem da Lateral Esquerda [3-3] 4T
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Passe o flo do servo
pelas janelas da lateral
e da trelica central.
Conforme ilustrado.

As porcas devem ficar
encaixadas desta forma.

Depois, encaixe a
trelica central no seu
rasgo da base.

)

Uma vez na posicao,
empurre a lateral para
gue 0S rasgos se
encaixem na pbase.

Porca M3 (x2) 77? —
Para facilitar a proxima etapa, PARA E#CAIXAR
M3x12mm (x2) as porcas devem ficar faceadas
com a ponta dos parafusos. .
Isso vai ajudd-las a entrar Desca o conjunto da
NOS rasgos da base e guiar Lateral Esquerda, encaixando
a montfagem dos encaixes. as porcas Nos rasgos da Base.

VI Montagem da Lateral Esquerda na Base Rotativa [1-4] Montagem da Lateral Esquerda na Base Rotativa [2-4] 4T
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M3x12mm

Porca M3 _

)22
g \"J’
Aproveite que os parafussos Com as pecas na posicao, -Passe os cabos dos servos ,
M3x12mm ainda estdo soltos aperte os parafusos travando oela janela traseira. ETAPA CONCLUIDA
e monte as pecas: BO3 e BO4. a esfrutura. Conforme ilustrado

Y Montagem da Lateral Esquerda na Base Rotativa [3-4) Montagem da Lateral Ecquerda na Bace Rotativa [4-4] 4BE
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Para facilita a proxima etapa,
as porcas devem ficar faceadas
com a ponta dos parafusos.
Conforme imagem em detalhe.

MSx]%mm
X3) Porca M3
(x3)

Passe O cabo do servo
pela janela lateral.
Conforme ilustrado.

Montagem da Lateral Direita na Base Rotativa [1-3]

122

Deslizar as pecas lateralmente, encaixando
as porcas M3 nas suas cavidades e alinhando
com 0s encaixes da lateral.

~ Assim que todas os encaixes estiverem
alinhados, pressione as laterais com cuidado
para gque fodos os pontfos montem.

Montagem da Lateral Direita na Bace Rotativa [2-3]

19
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Com as pecas encaixadas, ETAPA CONCLUIDA
aperte todos 0s M3x12mm.

Fixando completamente

a Base do seu RoboARM

THEA Montagem da Lateral Direita na Base Rotativa [3-3]

Soberbo
M1, 7x6mm

M3x12mm
(X2)

M3x25mm

AO1-Montado A03-Montado (X2)

Use a chave paro

segurar as porcas Garantindo a posi¢cao correta

de montagem do servo:

Parlock M3 Feche a garra e mova o servo até o
seu fim de curso(180°). Retorne
Parlock M3 (x2) um pouco (+10°) e encaixe o

Braco no servo. Garantindo assim que
a garra va fechar ate o fim.

Arruela 1/8"

Co8
COo7

Arruela Papel

CO07

Arruela Papel

AO3

MONTADO

M2x5mm do Servo
CO07 i

AO] CO2

monTapo . €

ETAPA CONCLUIDA

Montagem da Garra [\-3] 4B}
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Passe o cabo do servo pelas janelas da torre
porincipal. Conecte o Cabo Extensor e passe
a ponta pela abertura da tampa traseira.
Siga a ordem dos numeros, conforme ilustrado.

Cabo Extensor
M3x10mm para Servo
(x2) A
M3x10mm | '
ETAPA CONCLUIDA
| - DICA: Deixe a emenda do Cabo Extensor
-  Nao aperte os parafusos com forcal dentr do gabinete do seu ROLOARM.
lembre-se que unides maoveis devem IsSsO vai permitir Sue O cabo tenha folga
- - para o braco se mover.
ficar livres, sem fravar. *Ndo deixe este cabe esticadol

I Montagem da Garra [2-3] Montagem da Garra [3-3] 4BNT
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Para ter acesso aos
parafusos da montagem,
gire a base 45°.

AT

PPV
|||||||||
AW

V. N
f /

Acesso facil para ‘ .
chave phillips

Parabeéns!!!
Agora seu RoboARM ja esta praticamente pronto.
Estamos na reta final!

Vamos agora seguir com a montagem da base de apoio.

2B Montagem do Corpo Concluida Montagem da Bace do RoboARM [1-3] 4T
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Use os parafusos e espacadores
oara fixar a sua placa de preferéncia.
A Base possui furos para os modelos:
Arduino e BlackBoard Uno,
Vespa & Raspberry Pu.

M3x6mm
?/ (x4)
? cador

Iv\3x1 Omm (x4)

Pad de Silicone

(x4)
Porca M3

| @ P
- (x4) PROJETO CONCLUIDO

VI Montagem da Base do RoboARM [2-3] Montagem da Base do RoboARM [3-3] 4FE!
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Parabéns, seu RoboARM esta pronto =D

Montagem Completa Montagem Completa NPT

24
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Fixando a placa Vespa no RobhoARM

A Vespa pode ser usada no RoboARM como um Arduino Uno.
Para isso, siga 0s passos abaixo:

O1. Para fixa-la na base do RoboARM, utilize as furacoes internas que estao em
destaque na imagem ao lado.

N3 1004

02. Fixe os conectores dos servos no barramento S1 até S4

' ROBO4CORE
 VESPA s« - - 55

MOSI = = MISO
o "-"SCL = SDA
o VN = = VP
-I.-Sqll V3 m = 35V3
:iaiginy - ELIED
o B L [ | |
T istom ® L

26  Fixando a placa Vespa no RoboARM Fixando a placa Vespa no RoboARM 27
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Fixando a placa Raspberry Pi no RohoARM

A Raspberry Pi pode ser usada no RoboARM como um Arduino Uno.
Para isso, siga 0s passos abaixo:

O1. Para fixa-la na base do RoboARM, utilize as furacoes internas que estao em
destaque na imagem ao lado.

28  Fixando a placa Raspberry Pi no RohoARM Fixando a placa Raspberry Pi no RoboARM 24
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Eletronica e Codigo Arduino

Agora que voce ja tem seu RoboARM pronto, clique no link abaixo para:

e Montar o RoboARM com a Vespa
https://www.robocore.ne oriai ontrole-web-braco-robotico-com-vesps

e Montar com a eletronica do RoboARM
https: /www.robocore.ne orjajl ontrolando-seu-roboarm.html

RoboCore 2025

30 Eletronica e Codigo RoboARM



